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MOTIVATION

Motivation
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• การมีตัวรับรูวัดความเข้มแสงอาทิตยทุกพ้ืนท่ีในประเทศไทย เปนสวนช่วย
สําคัญท่ีใช้ในการประเมินความเสี่ยงในการจัดการระบบ ตนทุนและสถานท่ีในการ

ติดต้ังระบบพลังงานแสงอาทิตย

• เนื่องจากไมสามารถติดต้ังตัวรับรูไดท่ัวประเทศ การประมาณความเข้มแสง

อาทิตยจึงเปนหัวข้อท่ีสนใจ

• โครงงานนี้ตอยอดจากโครงการ Thailand Solar Map by CUEE [1]
ซ่ึงทดลองเกี่ยวกับการประมาณความเข้มแสงอาทิตยท่ัวพ้ืนท่ีประเทศไทย

แตยังขาดการพิจารณาประเด็นดังนี้ ความสูงของแตละพ้ืนท่ี สภาพความขุ่นมัว

ของช้ันบรรยากาศท่ีเปนปจจุบนั และเง่ือนไขการรับข้อมูลภาพถายเมฆ มีเวลาประวิง

เทากับ 30 นาที 



OBJECTIVE

Objective

1. วิเคราะหความคลาดเคลื่อนของการประมาณความเข้มแสงอาทิตยดวยแบบจําลองในโครงการ Thailand Solar Map by

CUEE รุนที่ 1 และรุนที่ 2

2. ปรับปรุงแบบจําลองการลดทอนความเข้มแสงอาทิตยจากเมฆใหมีประสิทธิภาพมากกวาแบบจําลองที่ใช้ในโครงการ

Thailand Solar Map by CUEE

• แบบจำลองรุนที่ 1 แบบจำลองลอจิสติก ไดความคลาดเคลื่อนการประมาณความเข้มแสงอาทิตยโดยเฉลี่ยมีค่า

MAE (Mean absolute error) เทากับ 159.37 𝑊/𝑚!

• แบบจำลองรุนที่ 2 แบบจำลองปาสุม ไดความคลาดเคลื่อนการประมาณความเข้มแสงอาทิตยโดยเฉลี่ยมีค่า MAE

เทากับ 149.40 𝑊/𝑚!
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Background

Solar Irradiance Components 
ความเข้มแสงบนพ้ืนแนวนอนของโลก (Global Horizontal Irradiance, GHI) มีองค์ประกอบหลักสองสวน ไดแก่ ความเข้มแสงต้ังฉากโดยตรง

(Direct Normal Irradiance, DNI) และความเข้มแสงกระจายแนวราบ (Diffuse Horizontal Irradiance, DHI) โดย Zenith Angle (𝜃) คือมุมของ

ดวงอาทิตยเทียบกับแนวต้ังฉากของพ้ืนโลก [2]
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BACKGROUNG

GHI = DHI + DNI ( cos(𝜃)



Background

The Linke turbidity coefficient บงช้ีถึงค่าความสะอาดและ

ความแหงของช้ันบรรยากาศ ความขุ่นมัวของช้ับรรยากาศจะลดค่า

ความเข้มแสงอาทิตยท่ีผานช้ันบรรยากาศ จากการกระเจิงและ

ดูดกลืนของอนุภาคท่ีอยูในอากาศ] [4] ป 1992 Linke เสนอการหา

ค่าสัมประสิทธิ์ความขุ่นมัวของช้ันบรรยากาศ จากความหนาของช้ัน

บรรยากาศท่ีสะอาดและแหง (𝛿!"#) [5]

Airmass อัตราสวนระหวางความยาวของเสนแสงจากการแผรังสีของดวง

อาทิตย ณ ตําแหนงมุมหนึ่ง ๆ กับความยาวของเสนแสงท่ีท่ีแผมาตาม

แนวแกนเซนิท [3]

6

Airmass and Linke Turbidity 

DNI = 𝐼$ 3 exp(−𝛿%&' 3 𝑇( 3 AM)

AM 𝑡 = 1/[cos 𝜃 𝑡 + 0.50572(96.07995 − 𝜃 𝑡 ))*.,-,.]



Cloud Index (CI) คือค่าท่ีบงบอกความหนาแนนของเมฆ แสดงภาพถาย
ประเภทสี ภาพถายระดับสีเทา และการคำนวณ CI ดังรูป

Clear-sky Index (𝑘) แสดงถึงค่าความเข้มแสงท่ีพ้ืนดินไดรับขณะนั้นมี

ปริมาณมากนอยอยางไร (𝐼) เม่ือเทียบกับความเข้มแสงสภาวะทองฟาใส
(𝐼%/0) และเม่ือ k เข้าใกล 1 แสดงถึงสภาวะทองฟาใส

ประเภท overview ประเภท IR

ตัวอย่าง ดัชนี เมฆ ขนาด 20 × 20 พิกเซล
𝑘 มีความสัมพันธที่ผกผันกับ CI 7

Cloud Index (CI) and Clear-sky Index (𝑘)

CI =
𝑋 − LB
UB − LB

𝑘 =
𝐼
𝐼%/0

Background



Clear-sky Model
• แบบจําลองท่ีใหค่าความเข้มแสงอาทิตยโดยมีเง่ือนไขทองฟาอยูในสภาวะฟาใส หรือทองฟาไมมีเมฆ (𝐼%/0) 
• แบบจําลองฟาใสท่ีเลือกใช้พัฒนาโดย P. Ineichen และ R. Perez [6] 

• มีตัวแปรเข้าท่ีสําคัญคือ ละติจูด ลองจิจูด ความสูงจากระดับน้ําทะเล (ℎ) และมุมเซนิท (𝜃)
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• กราฟ 𝐼 วันแรกแสดงถึงวันท่ีสภาวะฟาใส 𝐼 และ 𝐼!"# มีค่าใกลเคียงกัน 
𝑘 จะมีค่าใกล 1 ตลอดท้ังวัน

• กราฟ 𝐼 วันท่ี 3 และวันท่ี 4 มีค่านอยกวา 𝐼!"# เน่ืองจากถูกลดทอนความ

เข้มแสงจากเมฆ ค่า CI จะมีค่ามากและ 𝑘 จะมีค่านอย

จากสมการเห็นวา 𝑎*𝐼$ เปนขนาดของ 𝐼%/0 และมีความเปนคาบจาก cos 𝜃 𝑡
และถูกลดทอนจากพจนของ Exponential มีตัวแปรในการลดทอนหลักคือ 𝑇( และ AM

𝐼!"# = 𝑎$𝐼% cos(𝜃(𝑡))𝑒
&'! ("#)("! *$&$ +,(.)

Background



Cloud Attenuation Model

Cloud Attenuation Model
แบบจําลองประมาณความเข้มแสงอาทิตย ณ พ้ืนดินท่ีถูกลดทอนดวยเมฆ มีตัวแปรทํานายหลักคือ CI และ 𝐼%/0 และตัวแปรออกคือ M𝐼 หรือ N𝑘

1.Linear Regression

2.Polynomial Regression

3.Random Forest
เมฆมีปริมาณมากสงผลใหความเข้มแสงท่ีพ้ืนดินมีค่านอย

ภาพถายเมฆจากดาวเทียมมีเวลาประวิง 30 นาทีแบบจําลองท่ีนําเสนอจะพิจารณา
ความสัมพันธของ CI(𝑡 − 1) และ 𝐼(𝑡)

𝑥1 เปนชุดยอยของกลุมตัวแปร {𝐼%/0(𝑡), CI(𝑡 − 1), 𝐼%/0(𝑡)CI(𝑡 − 1)}
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M𝐼 = 𝛽$ + 𝛽*𝑥* + 𝛽2𝑥2 +⋯+ 𝛽3𝑥3

'𝑘(𝑡) = 𝛽$ + 𝛽%CI(𝑡 − 1)% + 𝛽&CI(𝑡 − 1)& + +⋯+ 𝛽'CI(𝑡 − 1)'

0𝐼 𝑡 = '𝑘(𝑡) 1 𝐼!"#(𝑡)



Methodology

Training Model
การเตรียมชุดข้อมูล : การเช่ือมโยงตําแหนงบนประเทศไทยและภาพถายเมฆจากดาวเทียม

• ประเทศไทยไดถูกตีกริดโดยใช้ระบบซูมระดับ 14 ประเทศไทยมีกริดท้ังหมดประมาณ

270,000 กริด แตละกริดมีขนาด 2.4 × 2.4 𝑘𝑚2

• สามารถทราบค่าความสูงจากระดับน้ําทะเล (ℎ) ท่ีตําแหนงนั้นไดจากการเรียก เอพีไอจาก SRTM30m [7]

ตัวอยางข้อมูลเช่ือมโยงตําแหนงระหวางประเทศไทยและภาพถายเมฆ

10

METHODOLOGY
2.4 km

2.4 km



Training Model

Training Model
แผนภาพขั้นตอนฝก ตรวจสอบ ทดสอบ และเลือกแบบจําลองการลดทอนความเข้มแสงดวยเมฆ
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Cloud Attenuation ModelMethodology

1. Linear Regression Model

𝑥1 คือ ตัวแปรเข้า สำหรับ 𝑖 = 1, . . . , 𝑛
𝛽1 คือ ค่าสัมประสิทธิ์การถดถอย สำหรับ 𝑖 = 0, . . . , 𝑛

ชุดตัวแปรเข้าท่ีพิจารณา

2. Polynomial Regression Model

𝛽1 คือค่าสัมประสิทธิ์การถดถอย สำหรับ 𝑖 = 0, . . . , 𝑛

โครงสรางท่ัวไป

โครงสรางท่ัวไป
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M𝐼 = 𝛽$ + 𝛽*𝑥* + 𝛽2𝑥2 +⋯+ 𝛽3𝑥3

𝐼%/0 𝑡 , CI 𝑡 − 1 , 𝐼%/0 𝑡 CI 𝑡 − 1 , 𝐼%/0 𝑡 , CI 𝑡 − 1 ,
𝐼%/0 𝑡 , 𝐼%/0 𝑡 CI 𝑡 − 1 , CI 𝑡 − 1 , 𝐼%/0 𝑡 CI 𝑡 − 1 , 𝐼%/0 𝑡 , CI 𝑡 − 1 , 𝐼%/0 𝑡 CI 𝑡 − 1

N𝑘(𝑡) = 𝛽$ + 𝛽*CI(𝑡 − 1)* + 𝛽2CI(𝑡 − 1)2 ++⋯+ 𝛽4CI(𝑡 − 1)4

M𝐼 𝑡 = N𝑘(𝑡) 3 𝐼%/0(𝑡)



𝑛5066 คือ Number of trees in the forest (ในการศึกษากำหนดใหเทากับ 100)
𝑑 คือ Maximum number of levels in each decision tree
𝑝 คือ Maximum number of features considered for splitting node
𝑞 คือ Minimum number of data points placed in a node before the node is split
𝑟 คือ Minimum number of data points allowed in a leaf node

Cloud Attenuation ModelMethodology

3. Random Forest Model
ตัวแปรเข้าท่ีเลือกใช้ ไดแก่

ไฮเปอรพารามิเตอรของแบบจำลอง

ในการปรับไฮเปอรพารามิเตอร จะเร่ิมจากการปรับ 𝑝
จากนั้น คัดเลือกไฮเปอรพารามิเตอรอ่ืนๆในชุดไฮเปอรพารามิเตอร

หลังจากทราบชุดไฮเปอรพารามิเตอรท่ีดีท่ีสุด ไดเลือกใช้ชุดพารามิเตอรดังนี้

ภาพพิกัดตําแหนง CI(t − 1) บนกริด 5 × 5 พิกเซล และมี CI!! 𝑡 − 1 เปนพิกัดท่ีสนใจ
13

𝐼%/0 𝑡 , 𝐼%/0 𝑡 − 1 , HR 𝑡 , CI-- 𝑡 − 2 , CI** 𝑡 − 1 , CI*2 𝑡 − 1 , CI*- 𝑡 − 1 , . . . , CI<<(𝑡 − 1)

𝑑 = 10,40,80 , 𝑞 = 2,4,10 , 𝑟 = {1,2,4}

𝑛2344 = 100, 𝑑 = 37, 𝑝 = 9, 𝑞 = 4, 𝑟 = 2



Data Information

Data Information
1.Cloud Image : ภาพถายเมฆจากดาวเทียมฮิมาวาริ 8 ขนาด 1725×1670 พิกเซล มี 2 เลเยอร โดยเลเยอรของความหนาแนนของเมฆอยู
ในเลเยอรท่ี 1 ข้อมูลภาพถายแบงตามสถานีรับภาพ ไดแก่ 1.GISDA 2.CUEE

2.Measurement Irradiance : ค่าความเข้มแสงท่ีวัดไดจากภาคพ้ืนดิน วัดจากตัวรับรูของ IMPACT SOLAR Station ท้ังหมด 56 สถานี

3.Estimated Irradiance : ค่าประมาณความเข้มแสงอาทิตย แบงตามรุนของแบบจำลองท่ีพัฒนา

รายละเอียดข้อมูลท่ีแบงตามรุนของแบบจําลอง

ตัวอยางภาพถายเมฆเลเยอร 1
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Data Information
4.Temporal resolution : ค่าความละเอียดเชิงเวลาท่ีแตกตางกันระหวางภาพถายเมฆกับค่าความเข้มแสงอาทิตยท่ีวัดได

ความละเอียดเชิงเวลาและพ้ืนท่ีของข้อมูล

เวลาของคู่ข้อมูลในการฝกแบบจําลอง
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5.Delay time : เวลาประวิงของภาพถายเมฆในการใช้งานจริง ภาพถายเมฆจากดาวเทียมฮิมาวาริ 8 จะผานการประมวลผลก่อนท่ีจะสงมายังสถานีรับ

CUEE จึงมีเวลาประวิงของภาพถายเมฆ 30 นาที

Data Information



Result

• ผลการตรวจสอบสมรรถนะของแบบจําลองจากแบบจําลองรุนท่ี 1 และรุนท่ี 2
• ผลการทดลองแบบจําลองท่ีนําเสนอ
• การเปรียบเทียบแบบจําลองท่ีใช้งานอยู และแบบจําลองท่ีนําเสนอ

แบบจําลองรุนท่ี 1 มีค่าเฉลี่ย MAE เทากับ 159.37𝑊/𝑚2 และแบบจําลองรุนท่ี 2 มีค่าเฉลี่ย MAE เทากับ 149.40 W/m2 แบบจําลองรุนท่ี 2 
มีค่า MAE ต่ำกวาแบบจําลองรุนท่ี 1 คิดเปนรอยละ 6.26

ผลการตรวจสอบสมรรถนะของแบบจําลองจากแบบจําลองรุนท่ี 1 และรุนท่ี 2

RESULT
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Result

ผลการตรวจสอบสมรรถนะของแบบจําลองจากแบบจําลองรุนท่ี 1 และรุนท่ี 2

แสดงผลการประมาณ 𝐼 ของวันและสถานท่ีท่ีมี MAE ต่ำท่ีสุดและมากท่ีสุด 3 อันดับแรก ของแบบจำลองรุนท่ี 1 และรุนท่ี 2

ผลการประมาณ 𝐼 ของแบบจำลองรุนที่ 1 ผลการประมาณ 𝐼 ของแบบจำลองรุนที่ 2

ในวันท่ีประมาณไดดีแบบจำลองมีความคลาดเคลื่อนเล็กนอย และในสวนของวันท่ีแยแบบจำลองจะประมาณความเข้มแสงตามปริมาณเมฆ แตในสวนของ
ค่าวัดความเข้มแสงจะไมสอดคลองกับปริมาณเมฆ 17



Result

1.Linear Regression :

𝛽5 มีหนวยเปน 𝑊/𝑚! คือค่าคงท่ีการถดถอย (intercept term) 𝛽6 ไมมีหนวยและมีค่าจะเข้าใกล 1 สงผลให ความสัมพันธมีแนวโนม
ตามค่าความเข้มแสงในสภาวะฟาใส 𝛽! มีหนวยเปน 𝑊/𝑚! และ 𝛽7 ไมมีหนวย 𝛽! , 𝛽7 มีค่าเปนลบเนื่องจากพจนของ CI(𝑡 − 1)
เปนพจนท่ีจะลดทอนความเข้มแสงอาทิตย

ค่า cross validation error และ model selection scores ของแบบจําลองการถดถอยเชิงเสนเมื่อมีการปรับเปล่ียน ตัวแปรเข้า

ผลการทดลองแบบจําลองท่ีนําเสนอ

!𝐼(𝑡) = 𝛽% + 𝛽&𝐼'()(𝑡) + 𝛽*CI(𝑡 − 1) + 𝛽+𝐼'() 𝑡 CI 𝑡 − 1
𝛽% = 93.218, 𝛽& = 0.82103, 𝛽* = −180.317, 𝛽+ = −0.43557

18



Result

2.Polynomial Regression :

จากการปรับค่าอันดับของพหุนาม 𝑚 = 1, 2, . . . , 15 จะเห็นวาจุดท่ีอันดับ
ของพหุนามมีค่าเทากับ 8 ทําใหแบบจําลองมีสมรรถนะท่ีดี และไมซับซ้อน
เกินไป
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ผลการทดลองแบบจําลองท่ีนําเสนอ

N𝑘(𝑡) = 𝛽$ + 𝛽*CI(𝑡 − 1)* + 𝛽2CI(𝑡 − 1)2 ++⋯+ 𝛽=CI(𝑡 − 1)=

M𝐼 𝑡 = N𝑘(𝑡) 3 𝐼%/0(𝑡)

𝛽! = 0.94333, 𝛽" = 3.5608, 𝛽# = −73.378, 𝛽$ = 475.15, 𝛽% = −1575.4,
𝛽& = 2951.2, 𝛽' = −3155.7, 𝛽( = 1795.0, 𝛽) = −421.055



RESULT

Result

การคัดเลือกแบบจําลองท่ีมีสมรรถนะดีท่ีสุด

แบบจําลองปาสุมมีสมรรถนะท่ีดีกวาแบบจําลองอ่ืนมาก จึงเลือก
แบบจําลองปาสุมในการนําไปใช้เปนแบบจําลองการลดทอน
ความเข้มแสงดวยเมฆ
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ผลการทดลองแบบจําลองท่ีนําเสนอ



Result

ผลการประมาณ 𝐼 ของวันและสถานท่ีท่ีมี MAE ต่ำ ท่ีสุดและมากท่ีสุด 3 อันดับแรก
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ผลการทดลองแบบจําลองท่ีนําเสนอ

ในวันท่ีประมาณไดดีจะเห็นวาสามารถติดตาม

ความเข้มแสงไดอยางดี แตในวันท่ีประมาณไดแย

จะเห็นวาแบบจำลองประมาณความเข้มแสงตาม

ปริมาณเมฆ แตในสวนของค่าวัดความเข้มแสง

กลับไมเปนไปตามปริมาณเมฆ



RESULT

Result

การเปรียบเทียบแบบจําลองท่ีใช้งานอยู และแบบจําลองท่ีนําเสนอ
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แบบจำลอง ℎ
(ในแบบจําลองฟาใส)

𝑇8
(ในแบบจําลองฟาใส)

CI
ท่ีเปนตัวแปรเข้า

แบบจำลองท่ีนำเสนอ เรียกเอพีไอจาก

SRTM30m 

4.7738 CI รอบจุดท่ีสนใจ
(5x5 พิกเซล)

แบบจำลองรุนท่ี 2 35 เมตร 5.124 CI เฉพาะจุดท่ีสนใจ

แบบจำลองท่ีนำเสนอมีค่าMAE นอยกวาแบบจำลองรุนท่ี 2 คิดเปนรอยละ 24.9

• เม่ือพิจารณาสภาพไวของ 𝐼%/0 ตอ 𝑇( พบวา AM และ ℎ เปนตัวแปรท่ีสงผลตอ
การเปลี่ยนแปลงของ 𝐼%/0 ดังนั้นการปรับค่า 𝑇( เปนปจจุบันจึงมีความสําคัญ

• CI ของจุดท่ีสนใจจุดเดียวไมเพียงพอ เพราะบางกรณี CI มากท่ีจุดท่ีสนใจ แต
จุดรอบๆมี CI ปริมาณนอย ซ่ึงสงผลใหปริมาณแสงสูงกวา เม่ือเทียบกับจุด
รอบๆท่ีมี CI ปริมาณมาก



Conclusion

CONCLUSION
สรุปการดำเนินงานในรายวิชา 2102490
1. ความคลาดเคลื่อนของการประมาณความเข้มแสงอาทิตยในโครงการ Thailand Solar Map by CUEE
• แบบจำลองรุนท่ี 1 (Logistic regression) มีค่าเฉลี่ย MAE เทากับ 159.37𝑊/𝑚2

• แบบจำลองรุนท่ี 2 (Random Forest) มีค่าเฉลี่ย MAE เทากับ 149.40𝑊/𝑚2

2. แบบจำลองลดทอนความเข้มแสงดวยเมฆท่ีนำเสนอ
• เลือกใช้แบบจำลอง Random Forest มีการปรับปรุง 3 ประเด็นหลัก

ü ความสูงจากระดับน้ําทะเลของพ้ืนท่ีท่ีสนใจ
ü สัมประสิทธิ์ความขุ่นมัวของช้ันบรรยากาศท่ีเปนปจจุบัน
ü ดัชนีเมฆรอบจุดท่ีสนใจ

• การประมาณความเข้มแสงค่าเฉลี่ยMAE ของแบบจําลองท่ีนําเสนอมีค่านอยกวาแบบจําลองรุนท่ี 2 คิดเปนรอยละ 24.91

การดําเนินงานในข้ันถัดไป คือทดลองและปรับปรุงแบบจําลองในกลุม Machine learning เช่น Support vector machine (SVR) 
และเตรียมชุดคําสั่งเพ่ือใช้งานแบบจําลอง 
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