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The error lists are ordered by page numbers.

1. Page 95: สมการของ yi กรณที ีเ่ปน็ตัวแปรหุน่ เม ือ่แทนคา่แล้วต้องลบตัวแปร xi1 และ xi2 ออกไป ให้แก้เปน็

yi = β0 + β1xi1 + β2xi2 + ei =


β0 + β1 + ei, หากบคุคล i มาจากภาคเหนอื
β0 + β2 + ei, หากบคุคล i มาจากภาคใต้
β0 + ei, หากบคุคล i มาจากภาคอสีาน

2. Page 130: exercise 6.5: The vector w is corrected as w = Ax− y, (not just A− y)
3. Page 116: ในตัวอยา่ง 6.4 สมการ (6.27)

สำหรับปญัหากำลังสองน้อยสดุแบบแกรง่ กอ่นอืน่ควรนยิามเซต A ให้เหมาะสม กำหนดให้ uj คอืคอลัมนท์ ี่ j ใดๆ ของ U
A = {Ā+ U | ∥uj∥2 ≤ cj , j = 1, 2, . . . , n}

จากน้ัน นอรม์-2 ของความคลาดเคลือ่นเลวร้ายทีส่ดุ อย ูใ่นรปู

sup
∥uj∥2≤cj

∥Āx− y + Ux∥2 = ∥Āx− y∥2 + cT |x|

(|x| หมายถงึคา่สัมบรูณข์องทกุสมาชกิในเวกเตอร์ x) เม ือ่กำหนดให้ w = Āx− y คา่ซพูรมัีมเกดิขึ้นเม ือ่ uj =
sign(xj)cj

∥w∥2
· w

4. Page 130: exercise 6.5 เปลีย่นแก้คำถามให้เหลอืข้อยอ่ย 2) เพยีงข้อเดยีว ดังนี้
กำหนดให้เซตความไมแ่นน่อนของA เปน็ดังA = {Ā+U} อันมีU เปน็เมทรกิซท์ ีไ่มท่ราบคา่แนน่อน และ x, y, Ā เปน็พารามเิตอร์
ท ีก่ำหนดให้ เม ือ่ w = Āx− y เม ือ่กำหนดให้ U มคีอลัมนเ์ปน็ uj สำหรับ j = 1, 2, . . . , n จงแสดงให้เหน็วา่

sup
A∈A

∥Ax− y∥2 = sup
∥uj∥2≤bj

∥Ax− y∥2 = bT |x|+ ∥Āx− y∥2

และคา่ซพูรมัีมเกดิขึ้นเม ือ่
uj =

sign(xj)bj
∥w∥2

· w, j = 1, 2, . . . , n (1)
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